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Wstep

Niniejszy dokument stuzy do opisu protokotu Modbus uzywanego w jednostkach centralnych Xhouse (XH)
i Xflat (XF). Wersja niniejszego podrecznika jest przeznaczona dla jednostek z wersjg oprogramowania
uktadowego 100 i nowszg. Numer wersji oprogramowania uktadowego jest podany na etykiecie
samoprzylepnej na ptytce drukowanej oraz w rejestrze wejSciowym wersji oprogramowania uktadowego.

Zacznijmy od kilku przydatnych informacji dotyczacych rozwigzywania problemow:
Tylko te rejestry, ktére sg dostepne na dysku, mogg by¢ odczytane z jednostki. W przeciwnym razie
jednostka odpowiada btedem z kodem btedu 0x02 - Nielegalny adres danych.

Jednostka potrzebuje pewnej ilosci czasu na przetworzenie zgdania, dlatego konieczne jest zapewnienie
jej wystarczajgcej ilosci czasu na odpowiedz. Czas, jaki musi uptyna¢, zanim jednostka odpowie, rézni sie w
zaleznosci od wybranej funkcji modbus i liczby odczytanych/zapisanych rejestrow. Typowy czas
odpowiedzi wynosi okoto 4 ms

W przypadku braku komunikacji miedzy urzgdzeniem a komputerem nalezy upewnic sie, ze wysytane
ramki sg poprawne i sprawdzi¢, czy na magistrali komunikacyjnej wystepujg przerwy trwajace co najmniej
4 ms, umozliwiajgce prawidtowe wykrywanie korncow ramek.

Magistrala dziata w tzw. trybie Half-duplex. Oznacza to, ze nie jest w stanie zaakceptowac dalszych zgdan,
dopdki nie zostanie odebrana odpowiedz na poprzednig ramke modbus.

Aby sprawdzi¢ lub zweryfikowac poprawnos¢ obliczen CRC protokotu Modbus, mozna skorzystac z
kalkulatora online: https://www.lammertbies.nl/comm/info/crc-calculation.html Nalezy przetgczy¢
kalkulator na znaki HEX, a w rezultacie CRC-16 (Modbus) gérny i dolny bajt zostang zamienione w ramce
Modbus.
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Ogolny opis protokotu Modbus

Protokdt Modbus jest protokotem Master-Slave. Na magistrali znajduje sie tylko 1 urzagdzenie master i do
247 urzadzen slave (w naszym przypadku jednostek). Komunikacja jest zawsze inicjowana przez
urzadzenie master. Urzadzenie slave odpowiada tylko na zadania z urzgdzenia master. Modbus uzywa
reprezentacji danych Big-endian. Oznacza to, ze dla elementéw powyzej 1 B najwyzszy bajt jest wysytany
jako pierwszy, a najnizszy bajt péznie;j.

Tryby komunikacji
Tryb jednokierunkowy:

Master adresuje jedno konkretne urzadzenie podrzedne za pomocg swojego adresu Modbus. Slave
przetwarza wiadomos¢ i odpowiada.

Jednostka danych protokotu Modbus (PDU)

Funkcje Modbus Dane
1B N*1B

Protokdt Modbus definiuje trzy podstawowe typy jednostek PDU:

1) Zadanie PDU - Stuzy do adresowania jednego lub wiekszej liczby urzadzer podrzednych przez
urzadzenie nadrzedne.

Pole funkcji Modbus zawiera podany kod funkcji Modbus. Nastepnie pole danych wedtug adreséw
funkcji Modbus, liczby zmiennych, wartosci zmiennych i innych

2) Odpowiedz PDU - Stuzy do wysytania pozytywnej odpowiedzi do urzgdzen podrzednych na
otrzymane zadanie PDU.

Pole funkcji Modbus zawiera te samg wartos¢, co w otrzymanym Request PDU. Czes$¢ danych
nastepnie zgodnie z podanymi wartosciami operacyjnymi funkcji Modbus, odczytuje wejscia, cewki ...

3) PDU odpowiedzi na wyjatek - Stuzy do wysytania negatywnej odpowiedzi do urzgdzen
podrzednych na otrzymane zadanie PDU.

Pole funkcji Modbus zawiera wartos¢ funkcji Modbus z Request PDU + 0x80 jako wskazanie btedu.
Czes¢ danych identyfikuje nastepnie btad.

Wersja 1 - GBR (25.8.2022) 317 Numer D-502-0275
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Kody btedow w jednostce PDU odpowiedzi na wyjatek

Code Typ kodu funkcji Znaczenie

0x01 Illegal Modbus function Wymagana funkcja Modbus nie jest obstugiwana przez serwer (jednostke)

Okreslony adres (cewki, rejestru ...) jest poza zakresem obstugiwanym przez

0x02 | Illegal data address

serwer
0x03 | Illegal data value Podane dane sa nieprawidtowe
0x04 Device fajlure Wystapit trwaty btad podczas przetwarzania zadania.

0x05 | Confirmation Kod do wykorzystania w programowaniu. Serwer zgtasza otrzymanie prawidtowego

zadania, ale jego wykonanie potrwa dtuzej

Kod do wykorzystania w programowaniu. Serwer jest zajety wykonywaniem
dtugotrwatego polecenia.

0x06 | Device busy

Kod do wykorzystania podczas pracy z plikami. Serwer wykryt btad parzystosci

0x08 | Memory parity failed podczas préby odczytu pliku

Kod do pracy z brama. Brama nie moze zarezerwowac wewnetrznej sciezki

0xOA Gateway - transmission path transmisji z portu wejéciowego do portu wyjéciowego. Prawdopodobnie jest
X

unavailable przecigzona lub nieprawidtowo ustawiona.

) Kod do pracy z brama. Urzadzenie docelowe nie odpowiada, prawdopodobnie
0x0B | Gateway - target device does not match | nieobecne.

Kody funkcji Modbus

1) Publiczne kody funkgcji - S one jasno zdefiniowane i publicznie udokumentowane. Ich unikalnos¢ jest
gwarantowana. Zawierajg réwniez pewne nieuzywane kody do wykorzystania w przysztosci.

2) Kody funkgji zdefiniowane przez uzytkownika - Pozwalajg uzytkownikowi zaimplementowa¢ funkcje, ktéra
nie jest zdefiniowana przez protokét. Unikalnos$¢ kodu nie jest gwarantowana.

Zakresy kodow funkcji Modbus

Kod funkcji Typ kodu funkgji
1..64 Kody publiczne funkcji
65...72 Kody funkcji zdefiniowane przez uzytkownika
73 ...100 Kody publiczne funkcji
101 ...110 Kody funkcji zdefiniowane przez uzytkownika
111 ...127 Kody publiczne funkcji
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Ogolna przestrzen adresowa protokotu Modbus

Przestrzen adresowa protokotu Modbus opiera sie na zestawie tabel o charakterystycznych znaczeniach. Zdefiniowano
nastepujace cztery podstawowe tabele:

Tabela Opis Uprawnienia Przestrzen adresowa (nie jest wymagana)
Wejscia dyskretne 1-bit Tylko do odczytu 0x2710 to Ox4E1F
Cewki 1-bit Odczyt i zapis 0x0000 to 0x270F
Rejestry wejsciowe 16-bit |  Tylko do odczytu 0x7530 to 0x9C3F
Rejestry konserwujace 16-bit Odczyt i zapis 0x9C40 to 0xC34F

Modbus na magistrali RS485
Domyslne ustawienia magistrali RS485

Protokot Modbus RTU definiuje domyslne ustawienia tacza szeregowego w nastepujacy sposob:

Szybko$¢ transmisji 19200
1 hit startu

8 bhitow danych

1 bit parzystosci

1 hit stopu

Podane wyzej parametry sg domyslnymi ustawieniami urzadzenia
Mozna rowniez ustawic szybko$é transmisji 4800, 9600 i brak opcji parzystosci.

Podtaczenie pindw przewodu do ztacza RI45 w celu podtaczenia do XCONT-HUB

— —
—— 2
--,. -l __!I ﬂ“_—-ﬁ 3
r-r - = 4
L — 5
: """Iil .ﬁ! e =4 6
HHEEHEEE —
- : - 8

- - REE E R
12345678

Piny 1, 2, 7 i 8 musza pozostac niepodtaczone
Piny 3, 4 - przewod danych magistrali RS485 A
Piny 5, 6 - przewod danych magistrali RS485 B
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Struktura ramki Modbus RTU na magistrali RS485

W trybie Modbus RTU 1 B sktada sie z dwdch czterobitowych znakow szesnastkowych. Transmisja ramki Modbus zaczyna
sie i konczy kreska na magistrali dtuzsza niz 3,5 znaku. Podczas transmisji ramki odstepy miedzy znakami nie moga
przekraczac 1,5 znaku.

CRC
Frame Modbus Modbus Data Frame
start address function Lower B | Upper B end
>3.5 >3.5

character 1B 1B N*1B 2B character

|

Modbus frame on serial link

Adresowanie urzadzen podrzednych:

Adres Znaczenie
0 Adres rozgtoszeniowy
1to 247 Indywidualne adresy podrzedne
248 to 255 Zarezerwowane

W ramkach Modbus RTU zawierajacych odpowiedzi przeznaczone dla urzadzenia nadrzednego zachowywany jest adres
Modbus odpowiadajacego mu urzadzenia podrzednego.

Obliczanie CRC

Obliczenie CRC wykonywane jest dla catej ramki, obejmujacej adres urzadzenia podrzednego Modbus, funkcje Modbus i
czesc danych ramki.

1.Inicjalizacja 16-bitowego rejestru CRC na OxFFFF.

2.Uzupetnij XOR pierwszych 8 bitéw ramki nizszym bajtem rejestru CRC i zapisz wynik w rejestrze CRC.

3.Przesun rejestr CRC 0 1 b w prawo (w kierunku LSB), wypetnij MSB rejestru CRC wartoscia 0. Przechwytujemy i
oceniamy najnizszy bit, ktdry zostat odrzucony podczas przesuniecia.

4.Jesli ten bit byt rowny 1, wykonujemy XOR miedzy rejestrem CRC a wartoscig 0xA001 (generujac wielomian =
1+x2+x15+x16). Wynik jest ponownie zapisywany w rejestrze CRC.

5.Powtarzaj kroki 3 i 4, az zostanie wykonanych osiem przesuniec rejestru CRC.

6.Wykonaj operacje XOR kolejnych 8 bitéw ramki z dolnym bajtem rejestru CRC i powtdrz kroki od 3 do 5.

7.Kontynuuj w ten sposob az do ostatniego bajtu ramki.

8.Wynik obliczenia CRC jest przechowywany w rejestrze CRC.

9.Podczas umieszczania wartosci CRC w ramce Modbus, gorny i dolny bajt rejestru CRC muszg zosta¢ zamienione
(patrz struktura ramki Modbus RTU na taczu szeregowym).
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Lista funkcji Modbus
Oznaczenie Kod funkcji Komenda ‘ Public/User
Inp. registers 0x04 Odczyt rejestrow wejéciowych ‘ Public
. 0x03 Odczyt rejestrow retencji ‘ Public
Ret. registers
0x10 Zapis wielu rejestrow retenciji ‘ Public

Adres przestrzeni Modbus jednostek XCONT-CP

Lista rejestrow wejsciowych
Opis Format | R/W

Adres
rejestru

FW version 0x7530 | Wersja oprogramowania uktadowego w urzadzeniu - unitlé R

Rejestr wejsciowy

Rejestr stanu 1:

bit 0 - 3 - stan interfejsu uzytkownika
act_state 1 0x7531 b@t 4 -7 - poprzedni stan interfejsu uzytkownika - uint16 R
bit 8 - 11 - stan wentylatora

bit 12 - 15 - poprzedni stan wentylator

Rejestr stanu 2:

bit 0 - 3 - stan podgrzewania wstepnego

bit 4 - 7 - poprzedni stan podgrzewania wstepnego .
act_state 2 0x7532 | bit 8 - 11 - ostatni stan podgrzewania wstepnego z - uintlé | R
aktywnymi wentylatorami

bit 12 - 15 - etap modyfikacji wentylatora

Rejestr stanu 3:

bit 0 - 2 - stan podgrzewania wstepnego

bit 3 - 5 - poprzedni stan podgrzewania wstepnego

bit 6 - stan filtra

bit 7 - poprzedni stan filtra

bit 8 - flaga zmiany stanu interfejsu uzytkownika

bit 9 - flaga zmiany stanu wentylatora

bit 10 - flaga zmiany statusu wstepnego podgrzewania
bit 11 - flaga zmiany statusu ponownego podgrzewania
act_state 3 0x7533 | bit 12 - flaga zmiany statusu filtra - uintlé R
bit 13 - flaga maks. przepetnienia zgodnie z wymaganiami
wentylacji

bit 14 - flaga zmiany kierunku ostatniej ochrony
przeciwzamrozeniowej

bit 15 - nieuzywane - uint16 R AQS_state 0x7534

Rejestr statusu czujnika jakosci powietrza:
bit 0 - btad czujnika CO2 -
bit 1 - btad czujnika RH -
bit 2 - aktywne zadanie wentylacji z AQS
bit 3 - aktywny poziom CO2 .
AQS_state 0x7534 | pita - akani goziom RH - uintlé R
bit 5 - nieuzywane -
bit 6-15 - wymagana predkos$¢ wentylatora zgodnie z -
wartos$ciami AQS 0.01V

AQS_state.fan_flow 0x7535 Wymagana warto$¢ przeptywu zgodnie z wartosciami AQS 0.1 m3/h uint16 R
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Rejestry wejsciowe Adres Opis Format | R/W
rejestru
set FAN FLOW 0x7536 Required fan flow (according to user and AQS 041m3/h | uinti6 R
- - settings)
act_PID.prop 0x7537 | Proportional part of PID controller 1my intlé | R
act_PID.integ 0x7538 | Integration part of PID controller 1mv uintlé | R
act_PID.der 0x7539 | Derivative part of the PID controller 1mv intl6 | R
PID output and status bits:
bit 0 - 9 - PID controller output value 0.01V
act PID.result 0x753A | bit 10 - PID calculation enable flag ) uintl6 | R
- bit 11 - PID calculation reset flag i
bits 12 - 15 - unused )
Required fan voltage (according to user and
set_FAN_SPEED 0x753B | AQS settings) 0.01v uintlé | R
set_T_ROOM 0x753C | Required temperature 01°C | intl6 | R
act_C02 0x753D | Current CO2 sensor value 1ppm | uintl6 | R
act_RH 0x753E RH sensor current value 0.1%RH | int16 R
act_Flow ox753F | Current Flow sensor value 0.1m3/h | uint16 | R
Room-temperature sensor:
bit 0 - 13 - temperature sensor value o .
act_T_ROOM 0X7540 | pit 14 - 15 - sensor status 01°C | intl6 | R
Frost protection temperature sensor: =
bit 0 - 13 - temperature sensor value ]
act_T_EXHAUST OX7541 | it 14 - 15 - sensor status 0.1°C | intl6 | R
Actualfan-1voltage -
FAN1l.act_AO 0x7542 Fan 1 feedback: 0.01V uintlé R
bit 0 - tacho input status
FANLact tacho 0x7543 | bit 1 - successful motor start flag 1-0K0-NG | e | R
- bit 2 - 15 - tacho input error timer 1-0K, 0-NG
Actual fan 2 voltage 0.01s
FAN2.act_AO 0x7544 | £an 2 feedback: 0.01V uintlé R
bit 0 - tacho input status
FAN2.act tacho 0x7545 | Dit 1 - successful motor start flag 1-0K, 0-NG uintl6 | R
- bit 2 - 15 - tacho input error timer 1-0K, 0-NG
Preheat pre-cooling timer: 0.01s
bit 0 - timer enable
timer.act_cool_preheat | 0x7546 | bit1-15 - timer value - uintlé R
Reheat after-cooling timer: 1s
bit 0 - timer enable
timer.act_cool_postheat |0x7547 | bit1-15 - timer value - uintl6 | R
Summer mode duration timer: 1s
bit 0 - timer enable
timer.act_summer_mode 0x7548 | bit1-15 - timer value - uintlé | R
Boost mode duration timer: 1s
bit 0 - timer enable
timer.act_boost_mode | 0x7549 | bit1-15-timervalue . - uintlé | R
Boost signalling and preheat relay timers: 1s
bit 0 - enable signalling timer
timers_1 0x754A i uintlé | R
Version 1 - GBR (25.8.2022) 8/17 D-502-0275
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Lista rejestrow wejsciowych

. o Adres q
Rejestry wejsciowe rejestru Opis Format | R/W
bit 1 - 7 - boost signalling timer value 1s
bit 8 - preheat relay timer enable -
N ' bit 9 - 15 - preheat relay timer value 1s
Reheat and AQS protection time relay timers
bit 0 - enable the reheat relay timer -
. bit 1 - 7 - value of the reheat relay timer 1s .
timers_2 O0x754B | it 8 - enable the AQS protection time timer - uintlé | R
bit 9 - 15 - value of the AQS protection time 1s
timer
act_FILTER_ELAPSED_TIME 0x754C | Filter active time timer 1h uintl6 | R
Timing of user interface state transitions:
act_ui_timer 0x754p | bit 0 - timer enable - uintle | R
bit 1 - 15 - timer value
Upper register of the preheat state timer: 0.01s
. . bit 0 - timer enable .
act_preheat_timer High | 0x754E bit 1 - 15 - lower 15 bits of the timer value uintle | R
* Lower register of the preheat timer: 1s
act_preheat_timer Low | 0x754F | bits 0 - 15 - upper 16 bits of the timer value 1ls uintl6 | R
- - Protection interval timing after device restart:
act_startup_timer 0x7550 | bit 0 -timer enable uintlé | R
bit 1 - 15 - timer value -
Relay status bits: Ls
bit 0 - preheat relay status } .
Relay 0x7551 | bit 1 - reheat relay status uintlé | R
bits 2 - 15 - unused
Lista rejestrow retencji UCFG
. Adres .. . Wartosc
Ret. rejestr o — Opis interfejsu o e R/W
Parameters set on the front panel:
bit 0 - flag power on 1-ON/ 0-OFF R/W
bit 1 - flag AQS auto/manual 1-AU/0-MAN R/W
bit 2 - flag active summer mode 1-ANO/0-NO R/W
Front panel 0x9C40 | bit 3 - flag summer mode auto off 1-ANO/0-NO 2 R
bit 4 - flag active boost mode 1-ANO/0-NO R/W
bit 5 - flag touch button lock 1-LOCK/0-NO R/W
bit 6 - 9 - fan level - R/W
bit 10 -15 - temperature level - R/W
set_C02 0x9C41 | CO2 value at which the fans switch on (1 ppm) 600-1000 800 R/W
set_RH 0x9C42 | RH value at which the fans switch on (0.1% RH) 500-750 650 R/W
Version 1 - GBR (25.8.2022) 9/17 D-502-0275
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Lista rejestrow retencji DCFG

. Adres . Wartosc
Ret. rejestr P Opis Zakres cielne R/W
Bit setting items: hit 0 - 2 - not used hit 3
flag automatic shutdown after reset bit 4 - R/W
flag permanently active fans at min. speed 1-YES/0-NO R/W
. bit 5 - 6 - modbus baud rate setting bit 7 1-YES/0-NO R/W
bits By modbus parity setting bit 8 -15 modbus
address setting - 3 R/W
Room temperature value correction (0.1°C) | 1-NONE/Q-EVE 0 R/W
: 1-247 1 R/W
corr_T_ROOM 0x9C51 Summer mode duration (1 °s) 100 - 100 0 R/W
set_SUMMER_ _
MODE_DURATION 0x9C52 3600-32400 | 28800 | R/W
set_BOOST_ ) XF:500-800 | XF:800
MODE_FAN_SPEED 0x9C53 | Fan VOltage in the Boost mode (001 V) XH: 600 - 900 | XH: 900 R/W
set_BOOST_ . XF: xx - xx XF: xx
MODE_FAN_FLOW 0x9C54 | Fan flow in the Boost mode (0.1m3/h) XH: %X — XX XH:xx | RIW
set_BOOST
MODE_DURATION 0x9C55 | Boost mode duration (1 s) 30-3600 60 R/W
Set_FAN_OFFSET_STATIC 0x9C56 Fan modification settings (%) 0-35 0 R/W
set_FILTER_ _
LIFETIME 0x9C57 | Filter lifetime (1 h): 2200-8800 | 4400 | gy
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Bardziej szczegdtowy opis znaczenia poszczegolnych rejestrow

Opis rejestrow wejsciowych

- act_state 1

bity stanu interfejsu uzytkownika i poprzedniego interfejsu uzytkownika moga przyjmowac nastepujace wartosci:
0 = UI_STATE_OFF — urzadzenie wytaczone

1=UI_STATE_OFF_COOLING — urzadzenie wytaczone, trwa wstepne lub ponowne nagrzewanie chtodzenia
2 = UI_STATE_FAN1_ERROR — btad wentylatora 1

3 =UI_STATE_FAN2_ERROR — btad wentylatora 2

4 =UI_STATE_T_ROOM_ERROR — btad czujnika pomieszczenia

5=UI_STATE_T_EXHAUST_ERROR — btad czujnika mrozu

6 = UI_STATE_ACTIVE_LOCK — aktywna blokada przyciskdw dotykowych

7 = UI_STATE_ACT_DEACT_LOCK — stan dezaktywacji blokady przyciskow dotykowych

8 = UI_STATE_SHOW_SETTINGS — stan aktywnego sterownika, wyswietla biezace ustawienia

9 = UI_STATE_SET_FAN — tryb ustawiania zakresu wentylatora

10 = UI_STATE_SET_HEAT - tryb ustawiania zakresu temperatur

11 = UI_STATE_RUN normalny tryb wtaczania zasilania, jesli nie zostanie naciéniety zaden przycisk

12 = UI_STATE_SERVICE_MENU - tryb menu serwisowego

13 = UI_STATE_CUSTOMER_MENU - tryb menu uzytkownika

Bity stanu wentylatora i poprzednie bity stanu wentylatora moga przyjmowac nastepujace wartosci:

0 = FAN_STATE_OFF — urzadzenie jest wytaczone

1=FAN_STATE_OFF_COOL — urzadzenie jest wytaczone, wentylatory podgrzewajg wstepnie lub podgrzewaja ponownie
2 =FAN_STATE_FAN1_ERROR — btad wentylatora 1

3 =FAN_STATE_FAN2_ERROR — btad wentylatora 2

4 = FAN_STATE_ACTIVE — wentylatory aktywne w trybie normalnym
5=FAN_STATE_ACTIVE_ANTIFREEZE — wentylatory aktywne w trybie przeciwzamrozeniowym

6 = FAN_STATE_INACTIVE — nieaktywne wentylatory w trybie normalnym

7 = FAN_STATE_INACTIVE_ANTIFREEZE — nieaktywne wentylatory w trybie przeciwzamrozeniowym
8 = FAN_STATE_SUMMER_MODE — wentylatory w trybie letnim

9 = FAN_STATE_BOOST_MODE — wentylatory w trybie Boost

- act_state 2

bity stanu wstepnego nagrzewania, poprzedniego stanu wstepnego nagrzewania i ostatniego stanu wstepnego nagrzewania z
aktywnymi wentylatorami moga przyjmowac nastepujace wartosci:

0 = PREHEAT_STATE_OFF - urzadzenie jest wytaczone 1 = PREHEAT_STATE_OFF_COOL, urzadzenie jest wytaczone, wstepne
nagrzewanie, chtodzenie 2 = PREHEAT_STATE_T_ROOM_ERROR - btad czujnika temperatury w pomieszczeniu

3 =PREHEAT_STATE_T_EXHAUST_ERROR - btad czujnika mrozu

4 = PREHEAT_STATE_ACTIVE_LOW - pierwszy poziom ochrony przed mrozem z aktywnym wstepnym nagrzewaniem

5 = PREHEAT_STATE_ACTIVE_MEDL1 - drugi poziom ochrony przed mrozem z modyfikacjg wentylatora

6 = PREHEAT_STATE_ACTIVE_MED?2 - trzeci poziom ochrony przed mrozem z wytaczonym WENTYLATOREM 1

7 = PREHEAT_STATE_ACTIVE_HIGH - najwyzszy poziom ochrony z wytagczonymi WENTYLATORAMI 1i 2

8 = PREHEAT_STATE_INACTIVE - nieaktywna ochrona przeciwmrozowa, aktywne wentylatory

9 = PREHEAT_STATE_INACTIVE_FAN_OFF - nieaktywna ochrona przeciwmrozowa, nieaktywne wentylatory
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10 = PREHEAT_STATE_COOL - wstepne podgrzewanie, chtodzenie, wymaganie nieaktywnego wentylatora
11 = PREHEAT_STATE_COOL_TO_MED?2 - wstepne podgrzewanie, chtodzenie, gdy FAN 1 jest wytgczony,
przejscie do MED2

12 = PREHEAT_STATE_COOL_TO_INACTIVE - chtodzenie miedzy stanami LOW i INNACTIVE Bity stopni w
modyfikacji wentylatora symbolizujg réznice napie¢ miedzy FAN 1i FAN 2 w jednostkach 0,5 V.

- act_state 3

bity stanu ponownego nagrzewania i poprzedniego stanu ponownego nagrzewania mogg przyjmowac
nastepujgce wartosci:

0 = POSTHEAT_STATE_OFF — urzadzenie jest wytgczone 1 = POSTHEAT_STATE_OFF_COOL — urzadzenie
jest wytgczone, ponowne nagrzewanie po schtodzeniu

2 = POSTHEAT_STATE_T_ROOM_ERROR — btagd czujnika pomieszczenia

3 = POSTHEAT_STATE_T_EXHAUST_ERROR — btad czujnika mrozu

4 = POSTHEAT_STATE_ACTIVE — aktywne ponowne nagrzewanie

5 = POSTHEAT_STATE_INACTIVE — nieaktywne ponowne nagrzewanie

6 = POSTHEAT_STATE_COOL — ponowne nagrzewanie po schtodzeniu

- AQS_state

bity 0i 1 - wskazuja stan btedu AQS w przypadku obecnosci czujnika

bit 2 - wskazuje, ze jeden z AQS jest aktywny (aktywuje wentylatory, jesli wtgczony jest tryb
automatyczny)

bit 3 - aktywny poziom CO2 - wartos¢ czujnika przekroczyta poziom wymagany do aktywacji
wentylatora

bit 4 - aktywny poziom RH - wartos¢ czujnika przekroczyta poziom wymagany do aktywacji
wentylatora

bit 5 - nieuzywany

bit 6-15 - obliczone zapotrzebowanie na napiecie wentylatoréw zgodnie z AQS

- AQS_state. ags_fan_flow

bit 0-15 - obliczone wymagania dotyczgce przeptywu wentylatora zgodnie z AQS

- act_T_ROOM and act_T_EXHAUST

bit 0 - 13 - przedstawia wartos¢ danej temperatury
bit 14 - 15 - stan czujnika - 0 = ok, 1 = czujnik odtgczony, 2 = czujnik zwarty
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Modbus - Komunikacja

Opis rejestrow retencji UCFG

Panel przedni

bit 0 - flaga zasilania wtaczona - wskazuje, czy jednostka jest wtaczona czy wytaczona (1 = Wk., 0 = WYL.).
Jednostke mozna wtaczy¢ lub wytaczy¢ zdalnie poprzez zapis.

bit 1 - flaga AQS auto/manual - wskazuje aktualnie wybrany tryb wentylatora (1 = automatyczny, zgodnie z AQS,
0 = reczny). Mozesz zmienic tryb, rejestrujac sie tutaj.

bit 2 - flaga aktywnego trybu letniego - wskazuje aktywny tryb letni (1 = tryb letni aktywny, 0 = tryb letni
nieaktywny). Tryb letni mozna aktywowad/dezaktywowac poprzez zapis (jesli spetnione sa warunki aktywacji)
bit 3 - flaga trybu letniego auto off - sygnalizuje automatyczne zakonczenie trybu letniego. Nieuzywany do
zapisu. Podczas zapisu pozostaw ustawiong biezaca warto$é¢

bit 4 - flaga aktywnego trybu wzmocnienia - wskazuje aktywny tryb wzmocnienia (1 = aktywny tryb
wzmochienia, 0 = nieaktywny tryb wzmocnienia). Zapis moze aktywowac/dezaktywowac (jesli spetnione sg
wymagania)

bit 5 - flaga blokady przycisku dotykowego - wskazuje aktywna blokade ,,dziecka” (1 = blokada przycisku
aktywna, 0 = blokada przycisku nieaktywna). Zapis moze sig zmienic

bit 6 - 9 - poziom poziomu wentylatora - wskazuje aktualnie wybrany poziom wentylatora. Zapis moze sie
zmienic. Nie ustawiaj wartosci 8 dla trybu Boost. Bit 4 aktywuije tryb Boost

Value of bits 6-9 XFLAT150 fans voltage XHOUSE300 fans voltage
0 oV oV
1 2V 2V
2 2.8V 3V
3 3.7V 4V
4 45V 5V
5 5.3V 6V
6 6.2V 7V
7 7V 8V

bit 10 -15 - Krok poziomu temperatury - Dla jednostek typu E wskazuje aktualnie wybrany poziom
temperatury. Dane mozna zmienic.
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Modbus - Komunikacja

Opis bitow rejestrow retencji DCFG
bity

bit 0 - 2 - nieuzywany - Podczas zapisu zamiei na 0

bit 3 - flaga automatycznego wytagczenia po resecie - wskazuje, czy jednostka wytgczy sie automatycznie lub przywrdci
poprzedni stan w przypadku nieoczekiwanego resetu. (1 = automatyczne wytaczenie, 0 = poprzedni stan). Poprzez zapis
mozna zmienic¢

bit 4 - flaga stale aktywnych wentylatorow na min. predkos¢ - wskazuje tryb, w ktérym wentylatorow nie mozna wytgczyc.
Wentylatory zawsze pracuja z minimalng predkoscia (1 = wentylatory zawsze z minimalna predkoscia, 0 = wentylatory
wytgczone). Zapis moze sie zmienic.

bit 5 - 6 - ustawienie szybkosci transmisji modbus - ustawienie szybkosci transmisji modbus (0 = warto$¢ wytaczona, 1 =
4800, 2 = 9600, 3 =19200). Zapis moze sie zmienic.

bit 7 - ustawienie parzystosci modbus - wskazuje ustawienie parzystosci modbus (0 = parzystosc parzysta, 1 = brak
parzystosci). Zapis moze sie zmienic.

bity 8-15 ustawienia adresu modbus - okreslajg aktualny adres modbus urzadzenia.

W przypadku bitéw od 5 do 15, w przypadku zapisu, jednostka natychmiast zaczyna zachowywac sie zgodnie z nowymi
parametrami. Dlatego, jesli ktdrykolwiek z parametrow zostanie zmieniony, jednostka zazwyczaj przestanie komunikowac
sie, dopdki master sieci nie zmieni

parametrow.
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Modbus - Komunikacja

Opis, sktadnia i przyktad funkcji Modbus uzywanych
(0x04) Funkcja odczytu rejestrow wejsciowych

Ta funkcja stuzy do odczytu zawartosci ciagtego bloku rejestréw wejéciowych. Zadanie okre$la adres pierwszego rejestru i
liczbe rejestréw. W odpowiedzi kazdy rejestr odpowiada parze bajtow.

1) 7Zadanie PDU

Modbus function First register address | Number of registers
0x04 see List of int. reg. 1tomax. 13
1B 2B 2B

Przyktad odczytu rejestrow wejsciowych act_CO2 i act_RH:

Number of registers =
ct_C02
0x04 act- 2
0x75 0x37  0x00 0x02
2)  0dpowiedz PDU
Modbus function Number of bytes Register statuses
0x04 2*N
1B 1B - 2*NB

N = Liczba rejestréw (sprawdz Zadanie PDU)

Przyktad odpowiedzi na odczyt rejestrow wejsciowych act_CO2 i act_RH:

ox0s umiggfbyies | C02=580gmn | Byt B

3) PDU odpowiedzi na wyjatek

Modbus function |0x80 Error code
0x84 1,2,30r4d
1B 1B
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(0x03) Funkcja odczytu rejestrow retenc;i

obstugi XCONT-CENTRAL-
Modbus - Komunikacja

Ta funkcja stuzy do odczytu zawartosci ciagtego bloku rejestréw retencji. Zadanie okre$la adres pierwszego rejestru i

liczbe rejestrow. W odpowiedzi kazdy rejestr odpowiada parze bajtow.

1) 7adanie PDU

Modbus function First register Number of registers
address
0x03 See List of ret. reg. 1tomax.13
1B 2B 2B
Przyktad odczytu rejestrow retencji set_CO2 i set_RH:
003 Set_C02 Number of registers = 2
X 0x9C  Ox4l | 0x00 0x02
2)  0dpowiedz PDU
Modbus function Number of bytes Register statuses
0x03 2*N
1B 1B 2*NB

N = Liczba rejestrow (sprawdz Zadanie PDU)

Przyktadowa odpowiedz na odczyt rejestrow retencji set_CO2 i set_RH:

0x03 Numt{%gd)g bytes

C02=750
0x02 OxEE

RH=550
0x02  0x26

3) PDU odpowiedzi na wyjatek

Modbus function |0x80 Error code
0x83 1,2,30r4
1B 1B
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(0x10) Funkcja zapisu wielu rejestrow retencji

Ta funkcja stuzy do zapisu ciggtego bloku rejestréw retencji. Zgdanie okre$la adres pierwszego rejestru,
ktéry ma zostac zapisany, liczbe rejestréw i wartosci, ktére majg zostac zapisane. Normalna odpowiedz

zawiera adres poczatkowy i liczbe zapisanych rejestréw.

1) Zadanie PDU

. First register Number of Register
Modbus function 0x10 address registers Number of bytes statuses
1B See List of ret.reg. | 1 tomax.11 2*N
2B 2B 1B 2*N B
N = Liczba rejestrow
Przyktad zapisu rejestrow retencji set_FILTER_LIFE_TIME
Number of | Number of
0x10 SEL_FIL_ LT registers=1| bytes=2 | 8800N
0x9C 0x55  0x00 0x01 9X04  |0x22 0x60
2) 0dpowiedz PDU
. First register Number of
MElBS UG address registers
0x10 Seeggﬂuest See Request PDU
1B 2B 2B

N = Liczba rejestrow

Przyktad odpowiedzi na zapis rejestrow retencji set_FILTER_LIFE_TIME:

Number of
0x10 Set_FIL_LT registers =1
0x9C  0x55 | 0x00  0x01
3) ppu odpowiedzi na wyjatek
Modbus function |0x80 Error code
0x90 1,2,30r4
1B 1B
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